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Antriebssystem fur einen Erntevorsatz einer Erntemaschine 

Die Erfindung betrifft ein Antriebssystem fur einen 
Erntevorsatz einer Erntemaschine, die ein Fahrgestell umfasst, 
an dem ein Einzugsgehause befestigt ist, an dessen Frontseite 
eine gegenuber dem Fahrgestell bewegliche Bef estigungseinrich- 
tung angebracht ist, an der ein Rahmen des Erntevorsatzes 
abnehmbar befestigbar ist, wobei das Antriebssystem eine von 
der Erntemaschine in Drehung versetzbare Erntevorsat zantriebs- 
welle umfasst, an die eine Antriebswelle des Erntevorsatzes 
ankoppelbar ist. 

Im Stand der Technik werden Schneidwerke fur Mahdrescher in der 
Regel uber Gelenkwellen angetrieben, die sich zwischen einer 
Erntevorsat zantriebswelle, die mit der unteren Schragf orderer- 
walze gekoppelt ist, und einem oder beiden seitlichen Enden des 
Erntevorsatzes erstrecken, d. h. im Wesentlichen quer zur 
Fahrtrichtung (s. DE 199 18 550 A). Insbesondere , falls das 
Schneidwerk an seiner Aufhangung am Schragf orderer eine Pendel- 
bewegung urn eine horizontale, in Fahrtrichtung verlaufende 
Achse vollfuhren soil, finden teleskopierbare Gelenkwellen 
Verwendung. Bevor das Schneidwerk zum Transport vom Mahdrescher 
getrennt werden kann, ist die Gelenkwelle manuell vom Schrag- 
forderer abzunehmen und vor der Aufnahme eines weiteren Ernte- 
vorgangs wieder anzubringen, was einen nicht unerheblichen 
Zeitaufwand bedeutet . 

Einige Typen von Erntevorsatzen, insbesondere zur Maisernte, 
sind mit in eine Transport stel lung hochschwenkbaren Seiten- 
teilen versehen, die an einem Mittelteil angelenkt sind. Bei 
diesen Erntevorsatzen erstreckt sich in der Regel eine 
teleskopierbare Gelenkwelle zwischen der 

Erntevorsatzantriebswelle des Einzugsgehauses und dem au&eren 
Rand des Mittelteils. Die Gelenkwelle treibt eine Antriebswelle 
des Mittelteils an, die mit den einzelnen Einzugs- und 
Pf luckeinrichtungen in Antriebsverbindung steht. Die 
Antriebswellen der Seitenteile werden wiederum durch losbare 
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Kupplungen mit der Antriebswelle des Mittelteils verbunden. 
Beim Hochschwenken der Au&enteile werden die Kupplungen 
selbsttatig aufgetrennt. Sie schlieSen sich beim 
Herunterschwenken selbsttatig wieder. Als nachteilig ist 
anzusehen, dass die Gelenkwelle wegen des recht geringen zur 
Verfiigung stehenden Raums - insbesondere bei Erntevorsatzen, 
die pendelnd an einem Hangmahdrescher angebracht sind - einen 
relativ hohen Winkel- und Langenanderungsbereich ermoglichen 
muss. Es sind daher recht aufwandige und kostenintensive 
Gelenkwellen erf orderlich. 

Bei anderen Ausf iihrungsf ormen ist der Schragf orderer durch 
kurze Wellen mit losbaren Kupplungen des Erntevorsatzes 
gekoppelt, die mit Gelenkwellen verbunden sind. Die 
Gelenkwellen treiben die Seitenteile an, welche wiederum durch 
weitere losbare Kupplungen mit den angetriebenen Einrichtungen 
des Mittelteils in Antriebsverbindung stehen. Beim 
Hochschwenken der Seitenteile werden die Kupplungen selbsttatig 
aufgetrennt. Sie schlieSen sich beim Herunterschwenken auch 
selbsttatig wieder. Derartige Erntevorsatze konnen jedoch keine 
Pendelbewegung durchf iihren . Bei wiederum anderen 

Ausf iihrungsf ormen ist eine teleskopierbare Gelenkwelle zwischen 
dem Schragf orderer und den AuSenseiten vorhanden. Sie 
ermoglicht zwar eine Pendelbewegung, erfordert jedoch ein 
manuelles Abnehmen der Gelenkwelle, bevor die Seitenteile in 
die Transportposition verbracht werden konnen. 

In der US 6 370 853 B wird ein Antriebssystem fur die 
Reiheneinheiten eines Maispf liickers beschrieben. An einer sich 
quer zur Fahrtrichtung des Mahdreschers erstreckenden, an der 
Vorderseite des Schragf orderer s angebracht en Ausgangswelle ist 
ein Winkelgetriebe angebracht, von dem sich eine Welle nach 
vorn zum Maispf liicker erstreckt. Dort treibt sie uber ein 
Winkelgetriebe ein Schaltgetriebe an, das wiederum uber ein 
schwenkbar am Pfliicker angelenktes Winkelgetriebe und eine sich 
in Fahrtrichtung erstreckende Welle die quer zur Fahrtrichtung 
verlaufende Hauptantriebswelle zum Antrieb der Reiheneinheiten 
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antreibt. Eine Pendelbewegung des Maispf liickers am Schrag- 
forderer wird nicht erwahnt und ware aufgrund der 
Getriebeanordnung auch nicht moglich. 

Das der Erfindung zu Grunde liegende Problem wird darin 
gesehen, ein verbessertes Antriebssystem fur einen Erntevorsatz 
bereitzustellen, bei dem die oben erwahnten Nachteile nicht 
Oder nur in einem verminderten Ma£ vorliegen. 

Diese Aufgabe wird erf indungsgemaS durch die Lehre des Patent - 
anspruchs 1 gelost, wobei in den weiteren Patentanspriichen 
Merkmale aufgefiihrt sind, die die Losung in vorteilhaf ter Weise 
weiterentwickeln . 

Es wird vorgeschlagen, die Erntevorsatzantriebswelle an der 
Bef estigungseinrichtung anzubringen, an welcher der 

Erntevorsatz befestigbar ist. Somit erreicht man, dass sich die 
Erntevorsatzantriebswelle gemeinsam mit der Bef estigungs- 
einrichtung und dem Erntevorsatz gegeniiber dem Fahrgestell der 
Erntemaschine bewegen kann, wenn der Erntevorsatz eine 
Pendelbewegung gegeniiber dem Fahrgestell der Erntemaschine 
vol If iihrt . 

Auf diese Weise wird die Antriebsverbindung zwischen der 
Erntemaschine und dem Erntevorsatz von der Bewegung des 
Erntevorsatzes und der Bef estigungseinrichtung unabhangig. Die 
Antriebsverbindung zwischen der Erntevorsatzantriebswelle der 
Erntemaschine und der Antriebswelle des Erntevorsatzes kann 
relativ einfach gestaltet werden. Eine teleskopierbare Gelenk- 
welle ist fur diesen Zweck nicht mehr unbedingt erf orderlich. 

Die Erntevorsatzantriebswelle kann sich horizontal und quer zur 
Fahrtrichtung der Erntemaschine erstrecken, ahnlich wie bei 
konventionellen Antriebssystemen fur Erntevorsatze . Dadurch 
besteht die Moglichkeit, die Erntemaschine auch mit herkomm- 
lichen Erntevorsatzen zu betreiben, deren Antriebswellen mit 
der Erntevorsatzantriebswelle koppelbar sind. Moglich waren 
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aber auch beliebige andere Orientierungen der 

Erntevorsatzantriebswelle . 

Die Erntevorsatzantriebswelle wird in der Regel von der selbst- 
fahrenden (oder mit einem Tragerf ahrzeug verbundenen) Erntema- 
schine her angetrieben. Dabei findet vorzugsweise eine 
Verbindungswelle Verwendung, die sich von einer Ernte- 
maschinenabtriebswelle der Erntemas chine her entlang der 
Fahrtrichtung bis zu einer Antriebsverbindung mit der 
Erntevorsatzantriebswelle hin erstreckt . Es ware auch denkbar, 
anstelle der genannten Verbindungswelle eine beliebige andere 
Drehmomentubertragungseinrichtung zu verwenden, wie ein 
Zugmittelgetriebe (z. B. Kette, Keilriemen oder Zahnriemen) 
oder ein hydrostatisches Getriebe . 

Um die Moglichkeit bereitzustellen, das Fahrgestell der Ernte- 
maschine beim Abernten eines quer zur Fahrtrichtung geneigten 
Gelandes (Hang) durch eine Verstellung der Rader gegeniiber dem 
Korper der Erntemaschine horizontal zu stellen, den 
Erntevorsatz dabei aber parallel zum Boden auszurichten, ist es 
sinnvoll, die Bef estigungseinrichtung um eine sich zumindest 
etwa in der Fahrtrichtung der Erntemaschine erstreckende 
Pendelachse schwenkbar am Einzugsgehause der Erntemaschine 
anzulenken. Die Pendelachse kann sich unter- oder oberhalb des 
im Einzugsgehause definierten Einzugskanals fur das Erntegut 
befinden. Durch Verwendung geeigneter Lagerungen (Rollen o. 
dgl . ) und Fiihrungselemente kann sich die Pendelachse auch in 
der Mitte des Einzugskanals befinden. Alternativ oder 
zusatzlich ist das Einzugsgehause um die Pendelachse schwenkbar 
am Fahrgestell der Erntemaschine angelenkt und starr mit der 
Bef estigungseinrichtung verbunden . 

Bei derartigen Ausfuhrungsf ormen bestehen mehrere Moglichkei- 
ten, den Antrieb der Erntevorsatzantriebswelle zu realisieren. 
Bei einer ersten Ausfuhrungsf orm ist eine Verbindungswelle, die 
eine Antriebsverbindung zwischen einer Erntemaschinenabtriebs- 
welle und der Erntevorsatzantriebswelle herstellt, koaxial zur 
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Pendelachse angeordnet . Bei dieser Ausf iihrungsf orm bleibt der 
Abstand zwischen der Erntemaschinenabtriebswelle und der 
Erntevorsatzantriebswelle unabhangig vom Pendelwinkel stets 
konstant, so dass sich eine Verwendung einer teleskopierbaren 
Welle an dieser Stelle prinzipiell eriibrigt . 

Bei einer anderen Ausf iihrungsf orm ist die Verbindungswelle 
zwischen der Erntemaschinenabtriebswelle und der Erntevorsatz- 
antriebswelle im Abstand von der Pendelachse angeordnet. Bei 
dieser Ausf iihrungsf orm kann als Verbindungswelle eine Gelenk- 
welle mit variabler Lange Verwendung finden, d. h. eine 
teleskopierbare Gelenkwelle . 

Da sich die Erntevorsatzantriebswelle und/oder die Erntemaschi- 
nenabtriebswelle bei verschiedenen Ausf iihrungsf ormen der Erfin- 
dung quer zur Fahrtrichtung der Erntemaschine erstrecken, 
wahrend die sie antriebsmafeig verbindende Verbindungswelle in 
der Fahrtrichtung erstreckt, ist die Verwendung eines Winkel- 
getriebes zwischen der Verbindungswelle einerseits und der 
Erntevorsatzantriebswelle und/oder der Erntemaschinenabtriebs- 
welle andererseits sinnvoll. Ein derartiges Winkelgetriebe kann 
aus Kegel zahnradern aufgebaut sein oder ein Schneckenrad und 
ein damit kammendes Zahnrad umfassen. 

Die Erfindung kann an beliebigen Erntemaschinen Verwendung 
finden, wie Feldhackslern, Baumwollpf liickern oder Mahdreschern. 
Besonders sinnvoll lasst sie sich an Hangmahdreschern 
einsetzen. Der Vorzug liegt insbesondere darin, dass die 
Moglichkeit besteht, die Erntevorsatzantriebswelle mit einem 
Mittelteil eines Erntevorsatzes antriebsmaSig zu verbinden, der 
einen Seitenteil aufweist, der in die Transportposition 
bewegbar ist. Dadurch kann, obwohl ein hinreichender 
Winkelbereich fur die Bewegung des Erntevorsatzes gegeniiber der 
Erntemaschine besteht, der Seitenteil in die Transportposition 
verbracht werden, ohne eine Gelenkwelle oder dgl . manuell 
abzunehmen. 
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In den Zeichnungen sind zwei nachfolgend naher beschriebene 
Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung dargestellt. Es zeigt: 

Fig. 1 eine schemat ische , teilgeschnittene Seitenan- 
sicht eines Mahdreschers mit einem Erntevorsatz, 

Fig. 2 eine perspektivische , schematische Ansicht einer 
ersten Ausf iihrungsf orm eines Antriebssystems fur 
den Erntevorsatz aus Figur 1, und 

Fig. 3 eine perspektivische, schematische Ansicht einer 
zweiten Ausf iihrungsf orm eines Antriebssystems 
fur den Erntevorsatz aus Figur 1. 

Eine in Figur 1 gezeigte Erntemaschine in der Form eines 
Mahdreschers 10 ist auf vorderen angetriebenen und riickwartigen 
lenkbaren Radern 12 bzw. 14 getragen und weist eine Fahrerka- 
bine 16 auf, von der aus sie von einem Fahrer bedient werden 
kann. An die Fahrerkabine 16 schlieSt sich riickwartig ein Korn- 
tank 18 an, der in ihn abgegebenes Gut iiber ein Entleerrohr 20 
nach auSen abgeben kann. Der Korntank 18 lagert auf einem 
Fahrgestell 22, in dem zugefiihrtes Gut auf dem Weg iiber eine 
Dreschtrommel 24, einen Dreschkorb 26 und eine Wendetrommel 28 
in seine gro£en und kleinen Bestandteile zerlegt wird. Auf 
daran anschlieSenden Schiittlern 30, sowie auf einem Vorberei- 
tungsboden 32 und Sieben 34 wird eine weitere Trennung des 
geernteten Guts durchgef iihrt , wobei schlieSlich der ausgedro- 
schene Gutanteil in den Korntank 18 gefordert wird, die groSen 
Erntegutteile iiber die Schiittler 3 0 auf den Boden abgelegt oder 
einem Strohhacksler zugefiihrt werden und leichte Bestandteile 
mittels eines Geblases 36 von den Sieben 34 ebenfalls auf den 
Boden geblasen werden. 

Auf dem Boden liegendes oder stehendes Gut wird iiber einen als 
Einzugsgehause vorgesehenen Schragf orderer 38 und eine Stein- 
fangmulde 40 der Dreschtrommel 24 zugefiihrt, nachdem es von 
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einem Erntevorsatz 42 vom Boden auf genommen worden ist. Der 
Schragf orderer 3 8 enthalt innerhalb seines Gehauses 44 eine 
untere 'Schragf drdererwalze 46 und eine obere 

Schragf ordererwalze 48, urn die eine Forderkette 50 umlauft, die 
mit Mitnehmern 52 versehen ist. Die obere Schragf ordererwalze 
48 wird von einem Verbrennungsmotor 54 des Mahdreschers 10 her 
in an sich bekannter und daher in der Zeichnung nicht naher 
dargestellter Weise iiber Riemen angetrieben, wie auch die 
Dreschtrommel 24 und die Schiittler 30. 

An der in Fahrtrichtung vorderen Seite des Schragf orderers 3 8 
ist ein so genannter Pendelschild 56 angeordnet . Der Pendel- 
schild 56 ist ein rechteckiger Rahmen, der mit der vorderen 
Seite des Gehauses 44 des Schragf orderers 3 8 um eine etwa 
horizontale, sich in der Fahrtrichtung erstreckende Schwenk- 
oder Pendelachse 58 drehbar verbunden ist. Es dient als 
Bef estigungseinrichtung, an der ein Rahmen 66 des 
Erntevorsatzes 42 abnehmbar befestigbar ist. 

An der Oberseite des Pendelschilds 56 sind mehrere Halterungs- 
elemente 6 0 in Form von nach vorn und oben iiberstehender Haken 
befestigt. Auf der Oberseite des Pendelschilds 56 liegt 
auSerdem ein Quertrager 62 des Rahmens des Erntevorsatzes 42 
auf. Die Halterungselemente 60 verhindern, dass der Quertrager 
62 des Erntevorsatzes 42 vom Pendelschild 56 nach vorn 
abrutscht. Der Erntevorsatz 42 ist auSerdem durch in der 
Zeichnung nicht dargestellte Verriegelungselemente mit der 
Unterseite des Pendelschilds 56 losbar verbunden. 

Der Erntevorsatz 42 ist an seinem oberen Ende um eine 
horizontale und quer zur Fahrtrichtung verlaufende, etwa mit 
der Drehachse der oberen Schragf ordererwalze 4 8 
zusammenf allende Achse am Fahrgestell 22 schwenkbar gelagert 
und sein vorderes Ende ist durch einen Hydraulikzylinder 64, 
der sich zwischen dem unteren vorderen Ende des Gehauses 44 des 
Schragf orderers 3 8 und dem Fahrgestell 22 erstreckt, 
hohenverstellbar . 
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Der Erntevorsatz 42 kann somit in an sich bekannter Weise vom 
Pendelschild 56 abgenommen werden, indem er auf einer Unterlage 
abgestellt, die Verriegelungselemente gelost und der Schrag- 
forderer 3 8 durch entsprechende Beauf schlagung des Hydraulik- 
zylinders 64 weiter abgesenkt wird, so dass die Halterungs- 
elemente 60 unter dem Quertrager 62 nach hinten weggezogen 
werden konnen. Die Wiederanbringung des Erntevorsatzes 42 
erfolgt in umgekehrter Reihenfolge. 

Bei dem Erntevorsatz 42 handelt es sich um einen Maispf liicker , 
wie er z. B. in der DE 101 53 198 A naher beschrieben wurde . Er 
enthalt eine Reihe von Einzugs- und Pf luckeinheiten, die sich 
an einem Rahmen 66 abstutzen, der mit dem Quertrager 62 
verbunden ist. Der Erntevorsatz 42 weist mehrere Einzugs- und 
Pf liickeinrichtungen auf, die zum Einziehen von Pflanzen und zum 
Abtrennen ihrer Fruchtstande dienen. Die Einzugs- und Pf liick- 
einrichtungen umfassen jeweils ein Einzugselement 68, das um 
eine etwa vertikal verlaufende Achse in Drehung versetzbar ist, 
sowie darunter angeordnete Paare von Pfliickwalzen 70, von denen 
jeweils eine in ihrem vorderen Bereich mit Forderschnecken 72 
ausgestattet ist. 

Im Betrieb erfassen die Einzugselemente 68 auf dem Feld 
stehende Pflanzen und fiihren sie im Zusammenwirken mit den 
Forderschnecken 72 in einen Pfluckspalt ein. Dort werden die 
Pflanzen nach unten eingezogen und die Fruchtstande mittels des 
Pf liickspalts abgetrennt . Die Einzugselemente 68 fiihren die 
Fruchtstande auf einer Abdeckung 74 entlang und einer 
Querf orderschnecke 76 zu, welche sie zur Mitte des 
Erntevorsatzes 42 f ordert . Dort werden sie durch die mittige 
Offnung des Pendelschilds 56 nach hinten abgegeben und durch 
die Mitnehmer 52 der Forderkette 50 des Schragf orderers 38 der 
Dr e s cht r omme 1 24 zuge f iihr t . 

Der Antrieb der beweglichen Elemente des Erntevorsatzes 42 
erfolgt durch eine sich quer erstreckende Antriebswelle 78, die 
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uber zugeordnete Winkelgetriebe 80 die einzelnen Einzugs- und 
Pf luckeinrichtungen antreibt. 

In der Figur 2 ist das Antriebssystem fur den Erntevorsatz 42 
perspektivisch dargestellt. Es umfasst ein erstes 
Winkelgetriebe 82, durch das sich die - als 
Erntemaschinenabtriebswelle vorgesehene - Welle 84 der oberen 
Schragf ordererwalze 48 erstreckt . Das Gehause des ersten 
Winkelgetriebes 82 ist starr mit dem Gehause 44 des 
Schragf orderers 3 8 verbunden. Abtriebsseitig treibt das erste 
Winkelgetriebe 82 eine sich in Fahrtrichtung nach vorn und vom 
ersten Winkelgetriebe 82 schrag nach unten erstreckende 
teleskopierbare Gelenkwelle 86 an, die als Verbindungswelle 
dient und sich aus einem ersten Kardangelenk 88, einer Hiilse 90 
mit nicht-kreisf ormigem Innenquerschnitt , einer in der Hiilse 90 
axial verschiebbar angeordneten Stange 92 mit einem dem 
Innenquerschnitt der Hiilse 90 entsprechenden Aufeenquerschnitt 
sowie einem zweiten Kardangelenk 94 zusammensetzt . Das zweite 
Kardangelenk 94 steht mit der Eingangswelle eines zweiten 
Winkelgetriebes 96 in Antriebsverbindung . Durch das zweite 
Winkelgetriebe 96 erstreckt sich eine horizontal und quer zur 
Fahrtrichtung verlaufende Erntevorsatzantriebswelle 98. Die 
Erntevorsatzantriebswelle 98 erstreckt sich auf beide Seiten 
des Pendelschilds 56 . Das Gehause des zweiten Winkelgetriebes 
96 ist am Pendelschild 56 befestigt und die 
Erntevorsatzantriebswelle 98 ist am Pendelschild drehbar 
gelagert und abgestiitzt. Auf die Enden der 

Erntevorsatzantriebswelle 98 ist jeweils ein Ritzel 102 
aufgesetzt, urn die eine Kette 100 umlauft, die auch urn ein 
Ritzel 104 umlauft, das auf der Antriebswelle 78 befestigt ist. 
Ans telle des Kettentriebs zwischen der 

Erntevorsatzantriebswelle 98 und der Antriebswelle 78 konnte 
auch ein Riemen oder ein Antrieb mit kammenden Zahnradern oder 
einer Gelenkwelle oder eine beliebige andere Antriebsverbindung 
treten. 

Beim Erntebetrieb bleibt der Erntevorsatz 42 parallel zum 
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Erdboden ausgerichtet , da er sich auf Gleitkufen darauf 
abstiitzt bzw. durch ein aktives System mit Sensoren und Aktoren 
(einschlieSlich des Hydraulikzylinders 64 sowie eines anderen 
Hydraulikzylinders , der den Pendelschild 56 um die Pendelachse 
58 verschwenkt) in einem konstanten Abstand oder mit einer 
definierten Auflagekraft iiber dem Erdboden gefiihrt wird, wie an 
sich bekannt ist und deshalb keiner naheren Erlauterung bedarf . 

Der Mahdrescher 10 ist mit einer Hangausriistung ausgestattet , 
die durch eine Verstellung der Position der Rader 12 gegeniiber 
dem Fahrgestell 22 bewirkt, dass das Fahrgestell 22 stets 
horizontal orientiert bleibt . Fuhrt der Mahdrescher 10 somit 
einen Erntevorgang entlang eines Hanges durch, werden die Rader 
12 an der hangabwar t igen Seite nach unten und die Rader 12 an 
der hangauf wart igen Seite gegeniiber dem Fahrgestell 22 nach 
oben bewegt . Die pendelnd aufgehangten hinteren Rader 14 folgen 
diesen Bewegungen zwangsweise. Gleichzeitig verschwenkt der 
Pendelschild 56 um die Pendelachse 58, wie durch den Pfeil in 
der Figur 2 angedeutet . Dabei bewegt sich das zweite 
Winkelgetriebe 96 mit dem Pendelschild 56. Die Bewegung des 
zweiten Winkelgetriebes 96 gegeniiber dem ersten Winkelgetriebe 
82 wird durch die teleskopierbare , mit zwei Kardangelenken 88, 
94 ausgestattete Gelenkwelle 86 ermoglicht. Der Antrieb der 
Einzugs- und Pf liickeinrichtungen erfolgt vom Verbrennungsmotor 
54 iiber die Welle 84 der oberen Schragf ordererwalze 48, das 
erste Winkelgetriebe 82, die teleskopierbare Gelenkwelle 86, 
das zweite Winkelgetriebe 96, die Erntevorsatzantriebswelle 98, 
das Ritzel 102, die Kette 100, das Ritzel 104, die 
Antriebswelle 78 und die Winkelgetriebe 80. 

Durch die Anbringung der Erntevorsatzantriebswelle 98 am 
Pendelschild 56 muss die Antriebsverbindung zwischen der 
Erntevorsatzantriebswelle 98 und der Antriebswelle 78 des 
Erntevorsatzes 42 - anders als im Sand der Technik, bei dem die 
Erntevorsatzantriebswelle 98 am Gehause des Schragf orderers 3 8 
befestigt ist - keine Relativbewegung zwischen den genannten 
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Wellen 98, 78 ermoglichen. Sie kann deshalb relativ einfach und 
preiswert ausgestaltet werden . Au&erdem eriibrigt sich eine 
Herstellung von unterschiedlichen Varianten von Erntevorsatzen 
42 fur Mahdrescher 10 mit bzw. ohne Hangausrustung, da die 
Antriebswelle 78 mit der zeichnerisch dargestellten und 
beschriebenen (oder einer anderen, entsprechend angepassten) 
Antriebsverbindung zwischen Erntevorsatzantriebswelle 98 und 
Antriebswelle 7 8 auch mit der Erntevorsatzantriebswelle von 
Mahdreschern ohne Hangausrustung verbunden werden kann, die 
sich seitlich neben der unteren Schragf ordererwalze 46 
bef indet . 

Eine zweite Ausfiihrungsf orm des Antriebssystems fur den Ernte- 
vorsatz 42 ist in der Figur 3 dargestellt. Mit der ersten Aus- 
fiihrungsform ubereinstimmende Elemente sind mit denselben 
Bezugszeichen gekennzeichnet . 

Die ebenfalls durch den Verbrennungsmotor 54 angetriebene, als 
Erntemaschinenabtriebswelle dienende Welle 84 der oberen 
Schragf ordererwalze 4 8 steht mit einem Zahnradgetriebe 106 in 
Antriebsverbindung, das eine Querwelle 108 antreibt . Die 
Querwelle 108 treibt das erste Winkelgetriebe 82 an, dessen 
Gehause oberhalb des Gehauses 44 des Schragf orderers 38 
befestigt ist. Vom ersten Winkelgetriebe 82 erstreckt sich eine 
Verbindungswelle 108 nach vorn und unten, die mit dem zweiten 
Winkelgetriebe 96 in Antriebsverbindung steht. Die 
Verbindungswelle 108 muss - anders als in der Figur 3 
dargestellt - keine teleskopierbare, mit Kardangelenken 
ausgestattete Ausfiihrungsf orm sein, da ihre Langsachse und die 
Pendelachse 58 koaxial angeordnet sind. Das Gehause des zweiten 
Winkelgetriebes 96 ist am Pendelschild 56 befestigt und sein 
sich nach hinten erstreckender Ansatz 110 wird von einer nicht 
eingezeichneten Lagerung umschlossen, die mit dem Gehause 44 
des Schragf orderers 3 8 verbunden ist. Das Gehause des zweiten 
Winkelgetriebes 96 ist somit Teil der Pendel lagerung des 
Pendelschilds 56. 
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Vom zweiten Winkelgetriebe 96 erstreckt sich die Erntevorsatz- 
antriebswelle 98 horizontal und quer zur Fahrtrichtung bis zu 
den beiden Seiten des Pendelschilds 56. Dort sind Ritzel 112 
angebracht, die uber Ketten 114 und weitere Ritzel 116 
Zahnradgetriebe 118 des Erntevorsatzes 42 antreiben, welche mit 
der Antriebswelle 78 des Erntevorsatzes 42 in 
Antriebsverbindung stehen. Die Antriebswelle 78 wird somit uber 
die Welle 84, das Zahnradgetriebe 106, die Querwelle 108, das 
erste Winkelgetriebe 82, die Verbindungswelle 108, das zweite 
Winkelgetriebe 96, die Erntevorsatzantriebwelle 98, die Ritzel 
112, die Ketten 114, die Ritzel 116 und die Zahnradgetriebe 
118. Anstelle des Kettenantriebs kann eine beliebige andere 
Antriebsverbindung Verwendung finden. 

Anhand der Figur 3 ist weiterhin erkennbar, dass sich der 
Erntevorsatz 42 aus einem Mittelteil 120 und zwei Seitenteilen 
122, 124 zusammensetzt , die zum Transport auf einer Stra£e nach 
oben und innen schwenkbar sind, wie durch die Pfeile 136 
angedeutet. Die Seitenteile 122, 124 weisen Antriebswellen 126 
auf, die durch Kupplungshalf ten 128, 130 mit der Antriebswelle 
78 des Mittelteils 12 0 koppelbar sind. Beim Verschwenken der 
Seitenteile 122, 124 in die Transportposition trennen sich die 
Kupplungshalf ten 128, 13 0 selbsttatig auf und sie treten wieder 
in Antriebsverbindung, wenn die Seitenteile 122, 124 zum 
Erntebetrieb wieder herunter geschwenkt werden. 

Die in Figur 3 dargestellte Ausf iihrungsf orm des Ant riebs systems 
des Erntevorsatzes 42 ermoglicht, - auch bei einem zur 
Verwendung an einem Mahdrescher 10 mit Hangausrii stung 
geeigneten Erntevorsatz 42 - die Seitenteile 122, 124 in die 
Transportposition zu verschwenken, ohne dass eine Trennung der 
Antriebsverbindung zwischen der Erntevorsat zantriebswelle 98 
und der Antriebswelle 78 des Erntevorsatzes 42 erforderlich 
ware. Der Bediener braucht somit nicht aus der Fahrerkabine 16 
herunter zusteigen, urn die Antriebsverbindung zu losen, was den 
Ubergang zwischen Erntebet riebs- und Transportstellung des 
Erntevorsatzes 42 wesentlich beschleunigt . Selbstverstandlich 
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kann auch der in Figur 1 dargestellte Erntevorsatz mit 
hochschwenkbaren Seitenteilen 122 und 124 ausgestattet werden, 
deren Antriebswellen durch Kupplungshalf ten 12 8, 13 0 mit der 
Antriebswelle 78 des Mittelteils 120 losbar verbindbar sind, da 
auch dort die Antriebswelle 78 in der Nahe des Pendelschilds 
56, und somit am Mittelteil, angetrieben wird. 

In der Figur 3 ist auch das Antriebssystem eines Erntevorsatzes 
42 gemaS des Standes der Technik gestrichelt dargestellt. Es 
umfasst einen von der Welle der unteren Schragf ordererwalze 46 
ausgehenden Anschluss 132, der uber eine teleskopierbare 
Gelenkwelle mit einem Anschluss 134 an der Au&enseite des 
Seitenteils 124 verbunden wird. Die teleskopierbare Gelenkwelle 
ist erf orderlich, um die Pendelbewegung des Erntevorsatzes 42 
um die Pendelachse 5 8 zu ermoglichen. Somit ist im Stand der 
Technik ein Abnehmen der Gelenkwellen erf orderlich, das sich 
durch die Erfindung erubrigt . 

Ein konventioneller Erntevorsatz kann an die Erntevorsatz- 
antriebswelle 98 Oder an den Anschluss 132 angeschlossen 
werden, falls letzterer an dem Mahdrescher 10 mit einem 
erf indungsgemafeen Antriebssystem des Erntevorsatzes fur diesen 
Zweck vorgesehen wird. 
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Case 9225 DE 

Patentanspriiche 

1. Antriebssystem fur einen Erntevorsatz (42) einer Erntema- 
schine (10 ) , die ein Fahrgestell (22 ) umfasst , an dem ein 
Einzugsgehause befestigt ist, an dessen Frontseite eine 
gegeniiber dem Fahrgestell (22) bewegliche Bef estigungs- 
einrichtung angebracht ist, an der ein Rahmen (66) des 
Erntevorsatzes (42) abnehmbar befestigbar ist, wobei das 
Antriebssystem eine von der Erntemaschine (10) in Drehung 
versetzbare Erntevorsatzantriebswelle (98) umfasst, an die 
eine Antriebswelle (78) des Erntevorsatzes (42) 
ankoppelbar ist, dadurch gekennzeichnet , dass die 
Erntevorsatzantriebswelle (78) an der 
Bef estigungseinrichtung angebracht ist. 

2. Antriebssystem nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Erntevorsatzantriebswelle (98) sich horizontal 
und quer zur Fahrtrichtung erstreckt . 

3 . Antriebssystem nach Anspruch 1 oder 2 , dadurch 
gekennzeichnet, dass die Erntevorsatzantriebswelle (98) 
iiber eine sich in Fahrtrichtung erstreckende 
Verbindungswelle (86, 108) mit einer sie antreibenden 
Erntemaschinenabtriebswelle (84) verbunden ist. 

4. Antriebssystem nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Bef estigungseinrichtung um eine 
sich zumindest naherungsweise in der Fahrtrichtung der 
Erntemaschine (10) erstreckende Pendelachse (58) 
schwenkbar am Einzugsgehause angelenkt ist. 

5. Antriebssystem nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, 
dass sich die Verbindungswelle (108) koaxial zur 
Pendelachse (58) erstreckt. 
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Antriebssystem nach Anspruch 4 oder 5, dadurch 
gekennzeichnet , dass die Verbindungswelle eine Gelenkwelle 
(86) mit variabler Lange ist. 

Antriebssystem nach Anspruch 5 oder 6, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Verbindungswelle (86, 108) uber 
ein Winkelgetriebe (96) mit der Erntevorsatzantriebswelle 
(98) verbunden ist. 

Erntemaschine (10) mit einem Antriebssystem nach einem der 
vorhergehenden Anspruche . 

Erntemaschine ( 10 ) mit einem Erntevorsatz (42 ) und einem 
Antriebssystem nach einem der Anspruche 1 bis 8, dadurch 
gekennzeichnet, dass der Erntevorsatz (42) einen an der 
Bef estigungseinrichtung anbringbaren Mittelteil (12 0) und 
mindestens einen am Mittelteil (120) angebrachten, 
gegeniiber dem Mittelteil (12 0) in eine Transportposition 
verbringbaren Seitenteil (122, 124) umfasst, und dass die 
Antriebswelle (78) des Mittelteils (120) mit der Erntevor- 
satzantriebswelle (98) koppelbar ist, so dass der 
Seitenteil ohne Abtrennung der Antriebsverbindung zwischen 
der Antriebswelle (78) des Mittelteils (120) und der 
Erntevorsatzantriebswelle in die Transportposition 
verbringbar ist . 

Erntemaschine nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Erntemaschine (10) mit einer Hangausrustung 
versehen ist, die das Fahrgestell (22) beim Befahren eines 
Hangs durch Verstellen der Rader (12, 14) horizontal 
orientiert halt. 
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Case 9225 DE 

Zusammenf assunq 
Antriebssystem fur einen Erntevorsatz einer Erntemaschine 

Die Erfindung bezieht sich auf ein Antriebssystem fur einen 
Erntevorsatz (42) einer Erntemaschine (10) , die ein Fahrgestell 
(22) umfasst, an dem ein Einzugsgehause befestigt ist, an 
dessen Frontseite eine gegenuber dem Fahrgestell (22) 
bewegliche Bef estigungseinrichtung angebracht ist, an der ein 
Rahmen (66) des Erntevorsatzes (42) abnehmbar befestigbar ist, 
wobei das Antriebssystem eine von der Erntemaschine (10) in 
Drehung versetzbare Erntevorsatzantriebswelle (98) umfasst, an 
die eine Antriebswelle (78) des Erntevorsatzes (42) ankoppelbar 
ist . 

Es wird vorgeschlagen, dass die Erntevorsatzantriebswelle (78) 
an der Bef estigungseinrichtung angebracht ist. 

Figur 3 
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